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Vazeni dodavatelé,

zadavatel timto v souladu s ust. § 98 zakona ¢. 134/2016 Sb., zakon o zadavani vefejnych zakazek, ve
znéni pozdéjsich predpisi (dale jen ,,ZZVZ*) poskytuje na zakladé nize uvedenych dotazti dodavatele
nasledujici vysvétleni zadavaci dokumentace:

Dotaz €. 1 k zadavaci dokumentaci:

wPasaz v zadavaci dokumentaci: Priloha ¢.1 ZD —str. 7

Nejasnost se tyka poZadavku: Rychlost motorizace stropniho zavésu

Zadavatel na vyse uvedeném misté pozaduje Rychlost motorizace stropniho zdaveésu ve vertikalnim smeéru,
V podélném a pricném pohybu po kolejich min. 0,3 m/s.

* Tyka se poZadavek minimdlni rychlosti nebo minimalni hodnoty maximadlni rychlosti?

Komentdi: Predpokladame, Ze pozadavek Zadavatele se tyka max. rychlosti. Zadavatel ji takto uvadi

‘

napr. u napéti VN generatoru. ‘
Odpovéd’ zadavatele:

Zadavatel poZaduje rychlost motorizace stropniho zavésu ve vertikalnim sméru i v podélném a
priéném pohybu po kolejich minimalné 0,3 m/s. Jedna se o minimalni hodnotu nastavenou
s ohledem na provozni zkuSenosti, kterou jesté zadavatel akceptuje coby nemajici negativni vliv

svwr

plynulost provozu pracovisté, a kterou plni nékolik vyrobci. Hodnota niZ§i neZ uvedena, by



http://www.nspka.cz/

znamenala nesplnéni pozadavku. Zijemce ale miZe nabidnout hodnotu vyssi nezZ poZadovanou
zadavatelem, disponuje-li takovou.

Dotaz ¢. 2 k zadavaci dokumentaci:

wPasaz v zadavaci dokumentaci: Priloha ¢.1 ZD —str. 7
Nejasnost se tykd poZadavku: Rotace rentgenky okolo horizontalni osy
Zadavatel na vyse uvedeném miste pozaduje Rotace rentgenky okolo horizontalni osy v rozsahu £135°.

* Bude Zadavatel akceptovat nabidku na piistroj s rotaci rentgenky +120°?

Komentdi: Nami nabizeny RTG systém predniho svétového vyrobce je instalovan v CR na mnoha RDG
pracovistich véetné rFady fakultnich nemocnic. ZkuSenosti z nich dokazuji, Ze se jedna o nevyznamnou

¢

odchylku, ktera nema zadny klinicky ani provozni viiv. *
Odpovéd’ zadavatele:
Zadavatel trva na pozadavku zadani, které neni nijak nadstandardni a plni jej nékolik vyrobcii.

Dotaz ¢. 3 k zadavaci dokumentaci:

,, Pasaz v zadavaci dokumentaci: Priloha ¢.1 ZD —str. 7

Nejasnost se tyka pozadavku: Zobrazeni whlu volného prenosného detektoru

Zadavatel na vyse uvedeném misté pozZaduje Zobrazeni uhlu volného prenosného detektoru na
digitalnim displeji clony.

* Ma Zadavatel na mysli zobrazeni uhlu detektoru v jeho pricné i podélné ose?

Komentar: Ma-li byt nastaveni kolmosti rtg. paprsku nejen rychlé ale i presné, je nezbytné, aby byl
kolmy v obou osach. **

Odpovéd’ zadavatele:

Zadavatel poZaduje zobrazeni uhlu volného prenosného detektoru na digitalnim displeji clony
vii€i podloZce, tedy v podélné ose (sklopené polohovaci lizko, invalidni vozik apod.)

Smyslem poZadavku je zajistit co nejlepsi a velmi rychlé a pi‘esné geometrické nastaveni systému
dosaZenim kolmosti primarniho paprsku na volny detektor. Zadavatel trva na pozadavku zadani.

Dotaz ¢. 4 k zadavaci dokumentaci:

wPasaz v zadavaci dokumentaci: Priloha ¢.1 ZD —str. 7

Nejasnost se tykda poZadavku: Automatické motorické nastaveni vSech pracovnich pozic systému
Zadavatel na vyse uvedeném misté pozaduje Automatické motorické nastaveni vSech pracovnich pozic
systéemu — stropniho stativu s rentgenkou, stolu, vertigrafu a Sikmych projekci.

* Rozumime tomu sprdavné, Ze se poZadavek vitahuje také na pozici systému pro snimkovdni
vertikdlnim rtg. paprskem se sklopenym detektorem vertigrafu na +90st? Tj. automatické motorické

rvew

nastaveni rtg. zdavice i detektoru vertigrafu do této pracovni pozice?

Komentai: Na mnoha pracovistich je tato pracovni pozice pouzivana bézné a pomérné casto napr. pro
snimkovani hornich koncetin nebo imobilnich pacientit.



Odpovéd’ zadavatele:

Zadavatel pozaduje automatické motorické nastaveni pracovnich pozic stropniho stativa
S rentgenkou, stolu, vertigrafu, Sikmych projekci atd. Automatickou synchronizaci a pohyb vSech
motoru simultanné v minimalné 6 osach soucasné. Sklapéni detektoru vertikalniho stativu
motoricky ale vyZadovano neni, viz. bod €. 3.1 zadani - Stativ vertikalni (vertigraf).

V Karviné, dne 25.9.2020
Nemocnice s poliklinikou Karvina-Raj
ptispévkova organizace
Ing. Ivo Zolnergik, feditel
1.s. JUDr. Rita Kubicova, advokatka
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